INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DO o
AMAZONAS

CAMPUS MANAUS DISTRITO INDUSTRIAL

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

OBJETIVOS

Compreender e aplicar os conceitos de Sistemas Equivalentes de Forcas, Equilibrio Estatico,
Centroéides e Baricentros.

DISCIPLINA: PERIODO C.H. Semanal: C.H. Total:
Mecénica Geral 32 4h 80h

PRE-REQUISITO (S) C. H. Teérica: 80 h

Fundamentos de Mecanica

Algebra Linear C. H. Pratica: ------

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Corpos rigidos

1.1 Forgas externas e internas;

1.2 Forgas equivalentes;

1.3 Momento de uma for¢ca em relagéo a um ponto;

1.4 Teorema de Varignon;

1.5 Momento de uma forga em relagédo a um dado eixo;

1.6 Momento de um binério;

1.7 Binarios equivalentes;

1.8 Sistemas equivalentes de forcas;

1.9 Sistemas equipolentes de vetores;

1.10 Redugéo de um sistema de for¢as a um torsor.
2. Equilibrio de corpos rigidos

2.1 Diagrama de corpos livre;

2.2 Reagdes em apoios e conexdes para uma estrutura bidimensional;

2.3 Equilibrio de um corpo rigido em duas dimensées;

2.4 Reagdes estaticamente indeterminadas;

2.5 Equilibrio de um corpo sujeito a agéo de duas e trés forgas;

2.6 Equilibrio de um corpo rigido em trés dimensodes;

2.7 Reagbes em apoios e conexdes para uma estrutura tridimensional.
3. Centroides e centros de gravidades

3.1 Centro de gravidade de um corpo bidimensional;

3.2 Centroides de superficies e curvas;

3.3 Momentos de primeira ordem de superficies e curvas;

3.4 Placas e fios compostos;

3.5 Determinagéao de centréides por integracao;

3.6 Teoremas de Pappus-Guldinus;

3.7 Cargas distribuidas sobre vigas;

3.8 Forgas sobre superficies submersas;

3.9 Centro de gravidade de um corpo tridimensional,

3.10 Corpos compostos;

3.11 Determinacgao de centrbides de soélidos por integracéo.
4. Momento de inércia




5. Diagrama do momento fletor
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