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Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

Ano: 2011
OBJETIVOS
Apresentar os fundamentos do projeto de controladores discretos.
DISCIPLINA: PERIODO C.H. Semanal: C.H. Total:
CONTROLE DISCRETO 72 4h 80h

PRE-REQUISITO (S): C. H. Teorica: 56 h
Controle Moderno

C. H. Pratica: 24 h

CONTEUDO PROGRAMATICO
1. Controle discreto:
1.1- Introducéo;
1.2- Teoria de controle por computador;
1.3- Sistemas de dados amostrados;
1.4- Conversao de sinais;
2. Representagéao dominio do tempo de sistemas lineares discretos:
2.1- Equacéo de diferencas finitas;
2.2 — Solucao das equacdes de diferencas;
2.3 - Representagé@o com variaveis de estado;
3. Transformada z:
3.1- Introducéo;
3.2 — Equacgdes de diferencas e transformada z;
3.3 - Propriedades da transformada z;
3.4 - Inversao da transformada z;
3.5 - Relagéo entre a transformada z e transformada de Laplace;
4. Estabilidade de sistema de controle digital
4.1- Analise de estabilidade
4.2- Critério Routh
4.3- Critério de Jury
5. Projeto de Controlador Digital por métodos discretos;
5.1- Especificagdes de um controlador digital;
5.2 — Método analitico;
5.3 - Projeto através de root- locus no plano z;
5.2 — Controle através do lugar das raizes;
5.3 - Controle PID discreto;




5.4 - Filtros digitais;

6 — Representacao no Espaco de Estado em sistemas de Controle Digital;
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