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Introdugdo aos sistemas de controle em tempo continuo. Modelagem de sistemas dinamicos utilizando fungédo de
transferéncia e espacgo de estados. Analise da resposta transitdria e de regime permanente em sistemas lineares.
Estudo de critérios de estabilidade, incluindo o critério de Routh-Hurwitz. Resposta em frequéncia e analise pelo
método do lugar das raizes. Projeto e analise de controladores PID, métodos de sintonia e desempenho desejado.
Projeto de controladores por realimentagdo de estados e observadores. Aplicagbes praticas em sistemas de
controle, com estudo de casos e simulagdes.

OBJETIVO GERAL

Proporcionar aos discentes uma compreensdo solida dos fundamentos dos sistemas de controle em tempo
continuo, capacitando-os a modelar, analisar e projetar sistemas de controle lineares, com foco em métodos
classicos e modernos para o desenvolvimento de controladores e observadores.

CURRICULARIZACAO DA EXTENSAO

Esta disciplina ndo contempla curricularizagao da extensao.
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