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EMENTA 
 
Introdução aos sistemas de controle em tempo contínuo. Modelagem de sistemas dinâmicos utilizando função de 
transferência e espaço de estados. Análise da resposta transitória e de regime permanente em sistemas lineares. 
Estudo de critérios de estabilidade, incluindo o critério de Routh-Hurwitz. Resposta em frequência e análise pelo 
método do lugar das raízes. Projeto e análise de controladores PID, métodos de sintonia e desempenho desejado. 
Projeto de controladores por realimentação de estados e observadores. Aplicações práticas em sistemas de 
controle, com estudo de casos e simulações. 
 

OBJETIVO GERAL 
 
Proporcionar aos discentes uma compreensão sólida dos fundamentos dos sistemas de controle em tempo 
contínuo, capacitando-os a modelar, analisar e projetar sistemas de controle lineares, com foco em métodos 
clássicos e modernos para o desenvolvimento de controladores e observadores. 
 

CURRICULARIZAÇÃO DA EXTENSÃO 
 
Esta disciplina não contempla curricularização da extensão. 
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