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EMENTA 
 
Introdução à robótica industrial. Aspectos construtivos de robôs industriais. Programação de robôs industriais. 
Modelagens cinemática e dinâmica de manipuladores robóticos. Geração de trajetórias. Controle de movimentos 
de manipuladores robóticos. Estudo de aplicações industriais dos robôs, segurança e integração de sistemas 
automatizados. 
 

OBJETIVO GERAL 
 
Capacitar os discentes para a especificação, programação, operação e manutenção de robôs industriais, 
fornecendo uma compreensão sólida dos princípios de cinemática, dinâmica e controle de manipuladores 
robóticos, além de prepará-los para enfrentar desafios práticos na automação industrial. 
 

CURRICULARIZAÇÃO DA EXTENSÃO 
 
Esta disciplina não contempla curricularização da extensão. 
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