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Introducdo a robdtica industrial. Aspectos construtivos de robds industriais. Programacao de robds industriais.
Modelagens cinematica e dindmica de manipuladores robéticos. Geragao de trajetérias. Controle de movimentos
de manipuladores robdticos. Estudo de aplicagdes industriais dos robds, seguranga e integracdo de sistemas
automatizados.

OBJETIVO GERAL

Capacitar os discentes para a especificagdo, programacdo, operacdo e manutengdo de robds industriais,
fornecendo uma compreensao solida dos principios de cinematica, dinAmica e controle de manipuladores
robéticos, além de prepara-los para enfrentar desafios praticos na automacgéao industrial.

CURRICULARIZACAO DA EXTENSAO

Esta disciplina ndo contempla curricularizagao da extensao.
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